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OPTIONAL SUBTITLE

LASEROVE REZACI STROJE 2D o

MODULOVA RADA STROJU FEICUT spada do stiedni a vy3si tfidy na trhu laserovych
Fezacich strojli, které jsou kompletné vyrabény v Ceské republice hned v Sesti provedenich,
liSicich se mj. velikosti pracovniho prostoru a vykonem laseru. VSechna provedeni stroju se
vyrabi kompletn& v Ceské republice na kli¢ podle poZzadavkt zakaznika.

Od zakladniho a ekonomicky usporneho - -
reSeni az po profesionalni automatizované

pracovisté osazené manipulacni technikou ——
vcetné zakladaci skladovaci véze plechovych .
tabuli se zpétnym odbérem. =
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OPTIONAL SUBTITLE

LASEROVE REZACI STROJE 2D o

ZAKLADNI MODELOVE RADY 2D REZACICH STROJU:

- pracovni plocha 1m x 1m | FCL1020 - pracovni plocha 1m x 2m
- pracovni plocha 1m x 1m | FCL1020 - pracovni plocha 1m x 2m M-
- p. plocha 2,5m x 1,25m | FCL3015 - pracovni plocha 3m x 1,5m
- pracovni plocha 1m x 1m | FCL1020 - pracovni plocha 1m x 2m

- pracovni plocha 4m x 2m | FCL6020 - pracovni plocha 6m x 2m

- pracovni plocha 1m x 1m | FCL1020 - pracovni plocha 1m x 2m

Od zakladniho a ekonomicky usporneho reSeni az

po profesionalni automatizované pracovisté osazene
manipulaéni technikou vCetné zakladaci skladovaci véze
plechovych tabuli se zpétnym odbérem.
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OPTIONAL SUBTITLE

LASEROVE REZACI STROJE 2D o

Od zakladniho a ekonomicky usporného reSeni az Od zakladniho a ekonomicky usporného reseni az po profesionalni
po profesionalni automatizované pracovisté osazeneé automatizované pracovisté osazene manipulacni technikou vcetné

manipulacni technikou vcetné zakladaci skladovaci  zakladaci skladovaci veze plechovych tabuli se zpetnym odbérem.
véze plechovych tabuli se zpétnym odbéerem.
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OPTIONAL SUBTITLE

L ASEROVE REZACI STROJE 2D o

Fcl3u13

FCL3015

el ur
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OPTIONAL SUBTITLE

L ASEROVE REZACI BUNKY 3D o

Od zakladniho a ekonomicky usporného reSeni az Od zakladniho a ekonomicky usporného reseni az po profesionalni
po profesionalni automatizované pracovisté osazeneé automatizované pracovisté osazene manipulacni technikou vcetné

manipulacni technikou vcetné zakladaci skladovaci  zakladaci skladovaci veze plechovych tabuli se zpetnym odbérem.
véze plechovych tabuli se zpétnym odbéerem.

Relentless Machines — Steadfast in Europe Product Portfolio 2025



OPTIONAL SUBTITLE

LASEROVE STROJE ®

FCL 08oQ|
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POJEZDOVE



POJEZDOVE DRAHY ROBOTU o

S PRUDKYM ROZVOJEM ROBOTIZACE v ramci fedeni automatizacnich procesu
prinasi spolecnost FeiCut koncepcni reseni rozsireni manipulacniho prostoru
prumyslovych robotu. Robot vyuzivajici pojezdovou drahu muze obsluhovat vice
pracovist, pripadné zvétsit technologicky dosah v ramci operace. Zakaznicka reseni
pojezdovych drah mohou byt vyuzivany | pro polohovani mericich pripravku a zarizeni, ‘_
pripadné slouzit jako zakladove osy robustnich viceosych manipulatoru. £

Hlavnimi prednostmi pojezdovych drah FeiCut jsou modularni stavba, vysoka tuhost

a zakaznicka variabilita. V ramci konfigurace pojezdu je mozné si vybrat z ruznych ~
variant prislusenstvi vybaveni drahy, jako napriklad centralni mazani pojezdovych _;'!v.,
vozikl, pfidavné linearni odmérovani, fixaéni klidové brzdy pojezdu nebo podstavu pro — 4t
konkrétniho robota.
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POJEZDOVE DRAHY ROBOTU

LRT, LRTH ®

Komplexni produktové reseni pojezdu dle pouzitého robota, charakteru
aplikace a dynamickych pozadavku polohovani
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POJEZDOVE DRAHY ROBOTU

LRT, LRTH ®

Ve

Siroké pokryti rozsahu zatizeni

Pojedzoveé drahy jsou navrzeny v 6-ti zakladnich velikostech:

- nominalni zatizeni do 250 kg

- nominalni zatizeni do 500 kg
- nominalni zatizeni do 1000 kg
- nominalni zatizeni do 1500 kg
- nominalni zatizeni do 3000 kg

- nominalni zatizeni do 6000 kg

VSechny velikosti se vyznacuji hlavnimi pfednostmi ve vysoké tuhosti, |
modularni zastavbé a dlouhodobé stabilni presnosti polohovani. a
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POJEZDOVE DRAHY ROBOTU

SPOLUPRACE SE STAUBL| ®

V ramci kliové spoluprace s renomovanym vyrobcem robotd STAUBLI je mozZné pojezdové
drahy kombinovat se vSemi fadami 6-tiosych robotu v€éetné pohonu

— vhodné pro fadu TX2-40, TX2-60, TX2-60L, obdobné velikosti jinych vyrobcu
(FANUC, KUKA, ABB, COMAU, YASKAWA,..))

— vhodné pro fadu TX2-90, TX2-90L, TX2-90XL, obdobné velikosti jinych vyrobcu
(FANUC, KUKA, ABB, COMAU, YASKAWA,..))

— vhodné pro fadu TX2-140, TX2-160, TX2-160L, obdobneé velikosti jinych vyrobcu
(FANUC, KUKA, ABB, COMAU, YASKAWA,..))

— vhodné pro fadu TX200, TX200L, obdobné velikosti jinych vyrobcu (FANUC,
KUKA, ABB, COMAU, YASKAWA,..))

— vhodné pro fadu TX200, TX200L véetné pfislusenstvi, do 3000 kg jinych
vyrobcu (FANUC, KUKA, ABB, COMAU, YASKAWA,..))
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POJEZDOVE DRAHY ROBOTU

LRTH ®

Nova rada pojezdoveé drahy LRTHxxxx byla navrzena v kompaktnim provedeni umoznuijici
kompletni horni krytovani pojezdové drahy. Krytovani je v robustnim provedeni po celé délce
pojezdové drahy a vytvari plnohodnotnou pochozi plochu, pfipadné chrani samotnou konstrukci
pred hrubym poskozenim.
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POJEZDOVE DRAHY ROBOTU

LRTH ®

Rada LRTH-1500 diky své konstrukci horniho krytovani je kompaktni provedeni vhodné pro integraci do raznych
pracovnich prostredi. Sou¢asné diky optimalizované konstrukci hlavnich nosnych prvku poskytuje vysokou tuhost v
dynamickém zatizeni. Diky variabilité delek pojezdového loze je mozné minimalizovat poCet napojovani pfi delSich

pojezdech a tim zvysit efektivita a vyslednou celkovou tuhost pojezdu.
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POJEZDOVE DRAHY ROBOTU

LRTG o °

ELE je portalovy system pro komplexni feSeni XY pracovniho prostoru. Diky modularni konstrukci je
mozne system pfizpﬁg)b?t zakaznikovi pfimo na miru dle pozadovanych parametru. Systém je vhodny pro reSeni
rozsahlejSich aplikaci v oblasti automatizované obsluhy CNC obrabécich stroju, zakladacu, paletizace, atd.

Systém je zakladne dimenzovan na maximalni koncovou zatéz 300kg. g

& .!'”"
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OPTIONAL SUBTITLE

LRTG ®

Portalové systemy mohou byt osazeny primyslovymi roboty pro feSeni komplexnéjSich polohovacich aplikaci. Systémy
LRTG jsou také vhodné pro feseni . V téchto pripadech jsou sestavy doplnény pridavnou Z-sou a variantne |
koncovou rotacni osou. Dle charakteru aplikace jsou voleny optimalni komponenty polohovani (ozubeny hfeben, ozubeny
fremen, kulickovy Sroub nebo linearni motor).
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OPTIONAL SUBTITLE

POJEZDOVE DRAHY ROBOTU ®

\
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POLOHOVACI
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POLOHOVACI SYSTEMY

LINEARNI MOTORY

TFi velikosti linearnich motoru (30, 60, 90) a ¢tyri verze (S, M, L a XL)

ma nejmensi konstrukci z fady linearnich motoru
a hodi se pro aplikace s malym uzitnym zatiZzenim, kde
jsou vyzadovany vysoké rychlosti a zrychleni. NejsilngjSim
modelem je LMCA 90, ktery se pouziva predevSim v
aplikacich s nejvy$Simi naroky na axialni silu.

LMCA30-S, M, L
LMCAGO - S, M, L, XL
LMCA90 - S, M, L, XL

Dva typy magnetickych drah, kompatibilni se vSemi linearnimi motory.

Nabizime klasické magnetické drahy a inovativni
provedeni s vySSi hustotou magnetického pole, které
nabizi o 11 % vysSi trakéni silu ve srovnani s klasickym
provedenim magnetickych drah. ve srovnani s klasickym
provedenim magnetickych drah.

TFi rizné délky magnetickych drah 120 mm, 180
mm, 300 mm

Standardni a vysoce vykonné provedeni
magnetickych drah

Relentless Machines — Steadfast in Europe

Hallova sonda

Hallova sonda byla vyvinuta specialné pro
linearni motory LMCA. Sonda k méfeni
vyuziva pfimo pole magnetické drahy motoru
Hlavni vyhodou je integrace analogového

a digitalniho snimacul do jednoho pouzdra
Hallovy sondy.

Funkce ,Free wake & shake*

Analogovy a digitalni vystup v jednom
pouzdre

Funkce zpétné vazby pohonu

Kombinace obou funkci umoznuje funkci ,Free wake & shake” a sou€¢asné jako cenové
vyhodné feSeni zpétné vazby pozice, pokud nejsou vysoké pozadavky na pfesnost polohy.
Hallova sonda umoznuje snadnou a pfesnou montadz pohonu do navrhovaného zafizeni.

Kompletni linearni osy CTL - 145, 200, 250

Linearni osy CTL jsou navrZzeny, aby byly co
nejkompaktnéjSi a zaroven disponovaly vysokym
vykonem. Kombinace linearniho motoru a
odmérfovaciho systému umoziuje dosazeni
opakovatelnosti polohovani az 0,001 mm.

Kompaktni zastavba

Dokonalé krytovani osy
pro prasné prostredi

Inovativni systém
opétovného mazani pro
nizké naklady na udrzbu
a dlouhou zivotnost

Product Portfolio 2025



POLOHOVACI SYSTEMY

MANIPULATORY A VICE-OSE APLIKACE ®

Portalovy systém s linearnim motory s pracovnimi rozsahy v ose X 10m, v portalove ose
3m av Z-ové ose 1m s koncovou rotacéni osou 360°. Systém je dimenzovany pro
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POLOHOVACI SYSTEMY

MANIPULATORY A VICE-OSE APLIKACE ®

Al TRIPLE CAMERA
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POLOHOVACI SYSTEMY
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POLOHOVACI SYSTEMY

LINEARNI, ROTACNI OSY ®

SHOT ON MI 9
@00 Al TRIPLE CAMERA
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POLOHOVACI SYSTEMY

KRIZOVE STOLY ®
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WELDING
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OPTIONAL SUBTITLE

WELDING MOTIONS ®

Pro reSeni automatizacnich procesu v oblasti svarovani pfinasi spolecnost FEICUT koncepcéni reSeni
ruznych variant polohovadel, ktera usnadnuji a zefektivnuji technologii svarovani.

Jejich hlavnim cilem je bezpecné drzeni, naklapéni a otaceni obrobku do
optimalni polohy behem svarovani, Cimz se zvysuje efektivita, kvalita a
bezpecnost svarovacich operaci.

S/ Polohovadla umozriuji svarecim
nebo robotum pracovat z

: nejpohodIngjsi pozice, coz snizuje

riziko chyb a vyrazne zvysuje

vyslednou kvalitu svaru.
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WELDING MOTIONS

FEICUT - RWT ®

=ELE! rotacni kostky byla navrzena v kompaktnim provedeni umoznujicim uchyceni samostatne
k podlaze, pripadne k navazané nosné konstrukci jako koncova osa komplexngjsich pracovist. Konstrukcni
zpracovani kostky disponuje vysokou tuhosti a opakovatelnosti natoCeni pozice.

polohovadla rady umoznuji pohyb obrobku ve dvou osach rotace kolem osy Z a soucasne
naklon kolem osy Y, coz je idealni pro komplexni svarovaci operace. Optimalni vyuziti dvouosych polohovadel je

7 LD a4

Model LRTH-1500

Maximalni zatizeni 1500 kg

.
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WELDING MOTIONS

FEICUT - RWT

Kombinace jednoduchych linearnich a otocnych polohovadel pro kompaktni sestavy se svarovacimi
stoly. Vhodné pro osazeni kolaborativnimi roboty.

Relentless Machines — Steadfast in Europe
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WELDING MOTIONS

FEICUT - RWTS ®

Polohovaci system v kombinaci s pojezdovou drahou rady tvori komplexni systém pro stavbu velkych robotizovanych
svarovacich pracovist s vyuzitim prumyslovych Sestiosych robotl. Jedna se o 3D polohovaci systém kombinovany z polohovadel
v usporadani pro skliCidlo. Maximalni roztecC rotacnich jednotek je az 10 m a zatizeni do 5000 kg
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WELDING MOTIONS

FEICUT - RWTS ®

Robotické  bunky pro svafovani jsou
, ktera slouzi ke svarovani pomoci
: prumyslovych robotu. Oproti manualnimu svarfovani nabizeji

LD a4

_ ~ i .
e | pracovni prostredi. Polohovadla rady RWT tvofi pevny
@ vychozi zaklad pro stavbu spolehlivého pracovisté.
’ f . : Roboticka polohovadla systemu Jsou havrzena

specialné pro integraci s robotickymi systemy a umoznuji
pfesnou a synchronizovanou manipulaci s obrobkem ve vice

jejich vhodnou kombinaci jsou skladany kompletni systémy
RWTS az do urovne 5-ti otoCnych jednotek.

Soucasti robotickych polohovadel RWT muze byt i

l‘ od zbytku pracovisté. Hlavni
funkci krytovani je zajisténi bezpecnosti pracovniku a
ochranu okolniho prostfedi pfed nebezpelim spojenym se
svarovanim.
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Dekuji za pozornost

FEICUT Tel.: +420 724 704 948
C.p. 520 martin.kavan@feicut.cz

769 04 Adamov www.felcut.cz
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